
产品规格书 :SPECIFICATION

型 号：SHT30

描 述：SHT30温湿度传感器
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1.产品概述
可测量温度和湿度

模块内部⾃带电压稳定电路，⼯作电压3.3V~5V，引脚电平兼容3.3V/5V的嵌⼊式系统，连接⽅便。

⽀持串⼝、IIC两种数字接⼝，IIC是直接连接芯⽚，⽅便⽤户选择最佳的开发连接⽅式。

最⾼10Hz数据输出速率。输出速率0.1～10Hz可调节。

2层PCB板⼯艺，更薄、更⼩、更可靠。

两种模式：串⼝模式、传感器直连模式。

2.性能参数
1、电压：3.3V~5V

2、电流：<8mA

3、体积：15.24mm X 15.24mm X 2mm

4、焊盘间距：上下100mil(2.54mm)，左右600mil(15.24mm)

5、数据接⼝：串⼝(TTL电平，波特率⽀持9600(默认)、115200、460800)

6、温度量程：0-65°C

6、温度精度：±0.3°C

7、湿度精度：±3%RH

8、回传速率：0.1～10Hz可调节。

3.引脚说明

名称 功能

VCC 模块电源，3.3V或5V输⼊

RX 串⾏数据输⼊，TTL电平

TX 串⾏数据输出，TTL电平

GND 地线

SCL I2C时钟线

SDA I2C数据线

ALERT 芯⽚ALERT引脚

SWIM 芯⽚SWIM引脚

PA3 芯⽚PA3引脚

PC6 芯⽚PC6引脚

4.硬件连接⽅法
4.1 与计算机
与计算机连接，需要USB转TTL电平的串⼝模块。推荐以下两款USB转串⼝模块：

六合⼀串⼝模块

三合⼀串⼝模块

1.USB-TTL/三合⼀串⼝模块：把模块和USB-TTL连接好，在插到电脑上。模块和USB-TTL连接⽅法是：模块的VCC TX RX GND 分别

于USB串⼝模块的+5V/3V3 RX TX GND对应相接，注意TX和RX需要交叉，即TX接RX，RX接TX。

2.六合⼀模块：模块拨码开关1拨⾄ON,拨码开关2拨⾄2，开关S1拨⾄other（丝印）。模块的VCC TX RX GND 分别于六合⼀模块的+5

V/3V3 RX TX GND对应相接，注意TX和RX需要交叉，即TX接RX，RX接TX。六合⼀USB-TTL模式拨码如下：

4.2 与单⽚机
连接单⽚机

IIC连接

5.软件使⽤⽅法
注意，上位机⽆法运⾏的⽤户请下载安装.net framework4.0：

5.1连接⽅法
通过USB转串⼝模块连接上电脑打开串⼝调试助⼿，安装好串⼝USB-TTL模块对应的驱动CH340（如果是六合⼀，请安装CP2102驱动

）以后，可以再设备管理器中查询到对应的端⼝号，

如图所示：

三合⼀驱动程序为CH340,驱动下载地址

六合⼀驱动为CP2102,驱动下载地址

将传感器使⽤USB转TTL与电脑连接。打开SHT30上位机，上位机会⾃动搜索传感器模块。如搜索不到设备，请检查硬件连接，点击“

搜索设备”即可。上位机默认为ASCII模式。如下图所示：

5.2模式切换
传感器模块有3种⼯作模式：ASCII模式，Modbus模式，传感器直连模式。使⽤上位机时可直接点击“模式”进⾏选择，如需⾃⾏开发使

⽤⽤户可根据下表进⾏操作与配置。

ASCII模式切换为传感器直连模式⽅法如下：

模式 ASCII模式切换

传感器直

连模式

ASCII切换为传感器直连模式：（传感器直连模式重新上电不会初始化） ⽤AT指令设置为单次回传，指令：AT+PR
ATE=0 注：串⼝端断开连接或不进⾏任何操作。

传感器直连模式切换为ASCII模式⽅法如下：

模式 传感器直连模式切换

ASCII
模式

传感器直连模式切换为ASCII模式： 1.使⽤AT指令初始化传感器，指令：AT+INIT 2.使⽤AT指令设置回传速率。 例：设
置1Hz回传，指令：AT+PRATE=1000。

5.3ASCII模式
ASCII模式，使⽤对应的AT指令与模块进⾏通信，使⽤简单快捷。使⽤USB_TTL将模块与电脑连接，使⽤提供上位机或串⼝助⼿发送A

T指令即可。

打开上位机⾃动搜索设备成功后即可发送相应指令，可⼿动发送指令，也可以点击上位机下⽅快捷按钮发送相应指令。⼿动发送测试

指令“AT”，回复“OK”即表示通信成功。如下图：

注：ASCII模式模式只可以连接⼀个传感器模块。

注：AT指令只能连接⼀个加速度模块，AT指令以换⾏符结束（如上图：勾选额外增加换⾏符）。收到“OK”为ASCII码格式（如上图：

不勾选16进制显示）

5.3.1 AT指令集
下⾯为ASCII模式下使⽤的AT指令表，⽤户可根据指令表进⾏⾃⾏开发。

指令 功能 回复内容格式

AT 检测连接是否正常 OK

AT+UART=0 更改波特率为9600 OK

AT+UART=1 更改波特率为115200 OK

AT+UART=2 更改波特率为230400 OK

AT+ID=? 查询模块ID（0—254） +ID=<ID>

AT+ID=<0-254的数字> 更改Modbus地址 OK

AT+INIT 温湿度传感器初始化 INIT SUCCES

AT+PRATE=0 设置为单次回传模式 OK Temp=<温度>,Hum=<湿度>

AT+PRATE=<100-10000> 设置回传速度单位ms OK Temp=<温度>,Hum=<湿度>

错误指令 ERROR

注：所有的AT指令以回⻋换⾏符结束（必须勾选“额外增加换⾏符”）

5.3.2“AT”指令
“AT”指令为检测硬件连接是否正常。使⽤USB转TTL将加速度模块与电脑连接。在发送栏输⼊“AT”（勾选“额外增加换⾏符”），点击发

送，如回复“OK”即表示通信正常，否则表示通信异常。如下图：

5.3.3“AT+INIT”指令
“AT+INIT”指令为模块初始化。检测通信正常之后，点击“传感器初始化”按钮或在发送栏输⼊“AT+INIT”，点击发送。即可进⾏传感器初

始化。如回复“INIT SUCCESS”即表示模块初始化成功。具体操作如下图：

5.3.4“AT+UART”指令
“AT+UART”指令为更改串⼝波特率。检测通信正常之后，可以点击下⽅更改波特率按钮，也可⼿动发送指令“AT+UART=0”（波特率96

00），“AT+UART=1”（波特率115200），“AT+UART=2”（波特率460800），点击发送，如回复“OK”表示更改成功。

注意：更改波特率后需要⼿动更改上位机波特率，或点击⾃动搜索设备重新设置上位机波特率。

例：下图为更改波特率为460800，需要⼿动设置波特率，或点击⾃动搜索。

5.3.5“AT+ID”指令
“AT+ID”指令为更改查询模块Modbus地址。检测通信正常之后，点击“查询ID”，或在发送栏输⼊“AT+ID=?”，点击发送。即可查询模块I

D。

例：回复“+ID=0”，表示当前模块地址为“0”。如发送“AT+ID=1”即可更改模块ID为1，回复“OK”表示更改成功。地址可更改为0-254，即

0x00-0xFE。具体操作如下图（默认地址为：0x00）：

5.3.6“AT+PRATE”指令
“AT+PRATE”指令为更改模块回传速度。可点击上位机下⽅“回传”设置按钮，设置相应回传速率，也可⼿动发送相应指令设置“AT+PRAT

E=0”设置为单次回传，即发送⼀次回传⼀次。“AT+PRATE=1000”设置⾃定义的回传时间1000，单位毫秒，即回传速率1Hz，可设置为1

0—10000（0.10秒⾄10秒）。查询加速度前需要对模块进⾏初始化否决则将⽆法采集到正确的加速度数据（如设置为⾃动回传下次上

电会⾃动初始化，并回传加速度数据）。具体操作如下图：

5.3.7数据查看配置流程
⽤户如需⾃⾏开发上位机或使⽤单⽚机读取传感器数据可参考以下配置流程即可读取传感器数据。传感器出⼚默认波特率为9600，默

认⽆数据输出。使⽤串⼝助⼿查看数据流程如下：

示例：

1、串⼝发送“AT”指令，查看是否连接正常。

2、串⼝发送“AT+INIT”指令，初始化传感器。

3、串⼝发送“AT+PRATE=100”指令，设置回传速率。

如下图：
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注意：串⼝送AT指令需要勾选发送新⾏。

5.3.8 数据记录
上位机在ASCII模式下有记录数据功能，可将传感器输出数据保存为TXT⽂档，⽅便数据保存于数据分析。

数据保存使⽤⽅法，例如将传感器设置为1Hz⾃动回传，点击“记录数据”。

点击“记录数据”后显示红⾊“结束记录”表示正在记录中。如下图：

记录完成后可点击“结束记录”，弹窗提示是否打开记录⽂件。也可在上位机根⽬录下DATA⽂件夹中找到记录⽂件。记录⽂件如下图：

5.4 传感器直连模式
在空闲模式（单次回传模式）下MCU会开放IIC总线。可使⽤AT指令将回传速度更改为0，这时MCU默认不回传数据，MCU会开放IIC总

线。⽤IIC可使⽤外接端⼝SCL和SDA脚连接单⽚机。（SCL和SDA模块内部已经上拉10K电阻）

根据数据⼿册即可驱动。

6. 联系我们

深圳维特智能科技有限公司

WitMotion ShenZhen Co., Ltd

电话: 0755-33185882

邮箱: wit@wit-motion.com

⽹站：http://www.wit-motion.cn

店铺: https://robotcontrol.taobao.com

地址: ⼴东省深圳市宝安区松岗镇星际家园宏海⼤厦
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